Wszystko w jednym — pozycjonowanie, predkos¢, moment.

Nowa generacja serwonapedéw Panasonic
seria Minas A4.

Serwonapedy staja  si¢  bardzo
popularne szczegdlnie tam gdzie proces
technologiczny wymaga duzej precyzji,
dynamiki, kontroli predkosci i momentu,
oraz gdy precyzyjne i szybkie sterowanie
odbywa si¢ w kilku osiach.

Panasonic oferuje nam nowa serig
serwonapgdow nazwana MINAS A4,
precyzyjna i bardzo dynamiczng dostarczana
w szerokim zakresie mocy od SO0W do SkW.
Przetomowa technologia zaimplementowana
w nowe serwonapgdy daje  wielkie
mozliwosci sterowania w bardzo prosty i
wygodny  sposéb.  Sterowniki  mocy,
popularnie zwane driver’ami to cztery
podgrupy o oznaczeniach A4P, A4T, A4A i
A4N. Kazdy z serwo-silnikéw serii Minas
A4 moze wspodtpracowac z dowolnym typem
driver’a co daje szerokie mozliwosci przy
realizacji nawet najbardziej wymagajacych
aplikacji. Jezeli chcemy w prosty sposéb
pozycjonowa¢ mozemy zastosowac typ A4P
dla ktérego nie sa wymagane zadne
specjalne moduty pozycjonujace, wystarczy
generator impulsow za pomoca ktérego
sterowac bedziemy  praca  naszego
serwonapgdu.  Dla  aplikacji  bardziej
zaawansowanych w ktorych sterowanie
odbywa si¢ poprzez na przyktad wydawanie

polecen dla sterownika mocy mozemy
zastosowa¢ typ A4A gdzie komendy
sterujace przesytane sa portem RS 485.
Potaczenie popularnego szybkiego (0,32us /
instrukcja) sterownika serii FP — Sigma
firmy Panasonic z serwo zestawem serii
Minas A4 pozwala wykona¢ w zasadzie
kazda nawet bardzo zaawansowana
aplikacje. Stosujac standardowe moduly
pozycjonujace FPG-PP mozemy sterowac z
jednego modutu dwoma osiami niezaleznie
(maksymalnie mozemy podtaczy¢ do
sterownika ~ FP-Sigma  cztery  moduly
pozycjonujace co pozwala na sterowanie w 8
niezaleznych osiach z szybkoscia do
4Mpps).

realizowania

Nowe  mozliwosci
bardzo zaawansowanych wielo-osiowych
szybkich aplikacji daje nam jednostka
pozycjonujaca RTEX wspétpracujaca ze
sterownikiem mocy Minas A4N. Dla

sterownika ~ FP-Sigma  mozliwe  jest
sterowanie 16 niezaleznych osi, natomiast
przy zastosowaniu sterownika serii FP2 ilo$¢



mozliwych osi sterowanych niezaleznie
wynosi 112 !!!. Kanal wymiany informacji z
driver’em serwonapedu to port Ethernet
ktéry umozliwia wymiang informacji z
bardzo duza predkoscia do 100Mbps. Dla
takich  aplikacji  drivery pracuja w
konfiguracji ~ pierScieniowej  potaczone
standardowym kablem LAN. Catkowita
dtugos¢ pierscienia komunikacyjnego moze
wynosi¢ 200 metrow. Zaleta tej konfiguracji
jest mozliwo$¢ podiaczenia sygnaléw
wspomagajacych pozycjonowanie

bezposrednio do drivera bez koniecznosci
prowadzenia ich do sterownika PLC
sterujacego praca zespotu. Upraszcza nam to
okablowanie i1 prowadzenie przewodow na
duze odleglosci.

Serwonapedy moga by¢ zasilane
napigciem jedno-fazowym 200-240 V (50/60
Hz) lub tréj-fazowym 200-240 V (50/60Hz).
Na przetomie listopada 1 grudnia biezacego
roku dostgpne beda réwniez wersje z
zasilaniem tréjfazowym 400 V AC.

Sterowniki mocy serii Minas A4
wyposazono w specjalne filtry ktére
polepszaja warunki pracy silnika
wplywajace bezposrednio na zachowanie
elementéw sterowanych w naszej aplikacji.
Adaptacyjny dwu kanatowy filtr wasko
pasmowy (ang. notch filter) kontroluje
czgstotliwo$¢  rezonansowa maszyny i
eliminuje do minimum szumy mechaniczne
na osi silnika. Czgstotliwo$¢ jak i1 zakres

pasmowy filtra (kanal 1 i 2) moga by¢
ustawiane przez uzytkownika. Aby zapobiec
drganiom osi, ktére moga pojawial si¢
podczas startu 1 zatrzymywania Serwo-
silnika zastosowano filtr drgan (ang.
dumping filter). Dwu kanatowa budowa
filtra pozwala na parametryzacje dla np.
rotacji w prawo 1 w lewo, ktdra nastgpnie
moze by¢ wybierana odpowiednio do
kierunku  obrotéw. Specjalna  funkcja
ograniczajaca prad rozruchowy serwonapedu
zapobiega zadziataniu wylacznika mocy
podczas startow serwozespotow. Cze$¢
sterownikbw mocy posiada wbudowany
uktad hamowania dynamicznego oraz
rezystor odbierajacy energi¢ z silnika
podczas naglych zmian predkosci i
przyspieszen. Funkcja granicznego momentu
umozliwia nam ustawienie do dwdéch
granicznych wartosci momentu -
wykorzystywana w aplikacjach z kontrola
np. sily prasowania, nacisku, trzymania.

W artykule przedstawiono niektore
tylko z  funkcji  ktére tacznie @z
oprogramowaniem PANATERM za pomoca
ktérego parametryzujemy serwonapgdy oraz
oprogramowaniem FPWIN dla sterownikow
serii  FP z Dbiblioteka NCL-MC-LIB
stworzong specjalnie w celu ulatwienia
tworzenia aplikacji z serwonapedami daja
niesamowite mozliwosci realizacji
najbardziej zaawansowanych aplikacji -
poprzez swoja prostot¢ w obsludze z
nieduzym naktadem sit.
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